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SOAL 1.

Hitunglah back azimut dari azimut berikut ini:

[image: image1]SOAL 2.

Hitunglah back bearing dari bearing berikut ini:

Bearing:                                   Back bearing: OA = N 540 E                           AO = S     W OB = S 470 E                            BO = N 470 W OC = S 310 W                           CO = N    0 E OD = N 260 W                         DO = S 260 E
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Gambar 2. Bearing
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SOAL 3.


Hitunglah bearing dari azimut berikut ini: Azimut                   Bearing

37030’                    = N 37030’ E

112045’                 = (1800 - 112045’) = N 67015’ E

1950                                    = (1950 - 1800) = S       W

3150                                    = (3600 - 3150) = N       W

Gambar 3. Hubungan azimut dan bearing

SOAL. 4.

Hitunglah   true   bearing   jika   diketahui   magnetik   bearing   dan deklinasi magnetik sebagai berikut:

Magnetik Bearing         Deklinasi        True Bearing

N 135045’ E                    5015’W           = 135045’ - 5015’ = N 130030’ E

N 135045’ E                             E             = 135045’ + 5015’ = N 141000’ E
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Gambar 4. Deklinasi magnetik

SOAL 5.

Hitunglah azimut kaki-kaki poligon berikut ini:

Jawab:

Soal 6. 

Hitunglah azimut kaki-kaki poligon berikut ini: Jawab:
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α       = α  - β  +180o
0

karena βn adalah sudut kiri
0
Jika αn;n+1> 360
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Jika α      < 00

maka   αn;n+1 – 360
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maka   αn;n+1 + 360
o             o                            0                                 o          

o                o                            0                                 o                o
SOAL. 7.

Hitunglah jarak, azimut, dan sudut dalam dari poligon berikut ini:

Jawab:

a.  Jarak kaki-kaki poligon:

√
b.  Azimut kaki-kaki poligon: (perhatikan letak kuadran)

1                                                      1                                                                        1                                            0
Angka-angka yang berlatar kuning adalah dasar untuk menentukan letak kuadran azimut: ......................maka azimut (α) terletak di kuadran 1.

......................, maka azimut (α) terletak di kuadran 2.

......................, maka azimut (α) terletak di kuadran 3.

.....................+, maka azimut (α) terletak di kuadran 4.

c.   Sudut dalam (interior angle) titik-titik poligon: (jika hasilnya negatif tambahkan 3600)
0                                  0                                0              0                               0
βA = αAD - αAB = (αDA-180 ) - αAB = (296 33’54”- 180 ) - 63 26’06” = 53 07’48”
0                                0                                0                 0

0                                 0                0
βB = αBA – αBC = (αAB-180 ) – αBC = 
0                                   0                                0                 0

0                                 0             0
βC = αCB – αCD = (αBC-180 ) – αCD = (

βD = αDC – αDA = (αCD-180 ) – αDA = 
SOAL l  8.

Hasil pengukuran poligon buka terikat sempurna sebagai berikut:


Koordinat titik A (1000;1000), B (1200;800), C (1700;700), dan D (1900;900).

Hitunglah: koordinat titik 1 dan 2

Azimut:�
Back azimut:�
�
OA = 540�
AO = �
�
OB = 1330�
BO = 1330 + 1800 = 3130�
�
OC = 2110�
CO = �
�
OD = 3340�
DO = 3340- 1800 = 1540





Gambar 1. Azimut�
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